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Servicio

Una nueva generacion de actuadores eléctricos para satisfacer todas sus
necesidades de aplicacion.

e Serie LEJ : un actuador eléctrico de tipo deslizante con elevada rigidez que permite soportar cargas
excéntricas gracias a su disefio con una guia lineal de doble gje.

e Serie LEF : un actuador eléctrico de tipo deslizante adecuado para todo tipo de aplicaciones de traslacion.

e Serie LEY : actuador con vastago de posicionamiento y excelente sistema de control de velocidad,
especialmente desarrollado para aplicaciones de empuje y arrastre

e Serie LES : mesa de deslizamiento compacta para aplicaciones de manipulacion rapida y controlada

e Serie LER : mesa eléctrica giratoria, compacta, de alto rendimiento y fécil ajuste con control de posicion,
velocidad y aceleracién/deceleracion

e Serie LEH : una completa gama de pinzas eléctricas que son extremadamente ligeras

Y, ademas, la carga y la velocidad se pueden mejorar ahora de forma significativa gracias a la nueva serie
LECS de controladores de servomotor AC, un concepto diferente para controlar la actuacion eléctrica que

amplia las fronteras del control y ofrece un increible rendimiento con resoluciones extraordinariamente
elevadas.
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Serie LECP1
Serie LECLI6

Serie LEJ

Serie LEHF

Serie LEHS

Serie LEHZJ

Serie LEHZ
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Una nueva generacion de controladores para ayudarle a que sus actuadores eléctricos
satisfagan todas sus necesidades de aplicacion

Servicio de
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« Controlador activado por sefales de pulsos - Entrada de pulsos
Cuando se introduce 1 sefial de pulsos, el actuador se mueve 1 posicion de 1 pulso.
Se pueden realizar varios movimientos introduciendo las sefales de pulsos.
Los nimeros indican las posiciones y la frecuencia indica la velocidad.

- Controlador activado por senales paralelas - Entrada de posiciones
Los datos de paso que indican el movimiento (posicién, velocidad, etc.) se configuran en el controlador.
El movimiento se implementa indicando el nimero de datos de paso que usan sefiales paralelas (1/0).

L.!] g Para mds opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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